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Abstract of DE44419S1 

The beam arbor (1) consists of a shank (2) for 
accommodation in a beam engine, an 
accommodation area (5) to accommodate a 
hollow body (3) in its central opening (4) and 
an axial end stop (6) to position the hollow 
body on the beam arbor. Two guiding and two 
support points (11,12,11', 12') are located at 
the front and back of the beam arbor. The 
points are at right angles to the longitudinal 
axis (8). Between the axial end stop and shank 
is a static air chamber (15) with a connecting 
tube (16) to the arbor. Also attached is a 
lubrication system (18,19). 
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(S) Balancierdorn zur Aufnahme und Fiihrung eines auszuwuchtenden rotationssymmetrischen Hohlkorpers 

^ 4-11 HOI 11 



@ Balancierdorn zur Aufnahme und Fiihrung eines auszu 
wuchtenden rotationssymmetrischen Hohlkorpers in des- 
sen zentraler Bohrung, welcher seinerseits von einer Ba- 
lanclermaschine aufgenommen wird, bestehend aus 

a) einem Schaft zur Aufnahme in der Balanciermaschine, 

b) einem Aufnahmebereich fur den Hohlkorper, 

c} einem axialen Anschlag zur Positionierung des Hohl- 
l<6rpers auf dem Balancierdorn, 

d) einem schaftseitig des axialen Anschlags angeordne- 
ten statischen Luftlager, welches mit einer im Inneren des 
Balancierdorns ausgebildeten Luftleitung verbunden 1st, 

e) zumindest jeweils einem Paar oberhalb der Langsach- 
se des Balancierdorns. sowohl in der vorderen als auch in 
der hinteren Halite des Aufnahmebereiches, angeordne- 
ter Mittel zur Fuhrung und Abstutzung des Hohlkorpers, 
wobei jedes Paar dieser Mittel in einer rechtwinldig zur 
Langsachse verlaufenden Ebene liegt und die zur Fiih- 
rung und Abstiitzung des Hohll<6rpers dienenden Mittel 
eines jeden Paaressymmetrisch zu einer Ebene durch die 
Langsachse angeordnet sind, 

f) mehreren, auf der Oberflache des Aufnahmebereiches 
miindenden, radialen Bohrungen, die mit einer im Inne- 
ren des Balancierdorns angeordneten Olleitung kommu- 
nizieren, 

g) einem am maschinenseitigen Ende des Schaftes ange- 
ordneten Luft' und Clllanschluss, welcher mit der Luftlei- 
tung und der Olleitung verbunden ist, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

h) der Aufnahmebereich (5) des Balancierdorns (1) ober- 
halb seiner Langsachse (8) entsprechend der Bohrungs- 
geometrie der Hohlkorper (3) abgefiacht ist, die Paare der 
Mittel zur Fiihrung und Abstiitzung des Hohlkorpers (3) 
als Fiihrungs- und Abstiitzpunkte (11, 12, 11', 12') ausge- 
bildet und auf den seitlichen Kanten (9) der Abflachung 
(10) angeordnet sind, 

i) die Ebene, zu der jedes Paar der Fiihrungs- und Ab- 
stiiUpunkte (11, 12, 11', 12') symmetrisch angeordnet ist, 
die vertikale Ebene durch die Langsachse (8) des Balan- 
cierdorns (1) ist, und dass 

j) die Luftleitung (16) und die Olleitung (18) am maschi- 
nenseitigen Ende des Schaftes (2) koaxial angeordnet 
sind. 



11,12 




24 15 6 



5 17 18 
13', 14' 13,14 



CM 

u 

0) 
lU 

o 



BUNDESDRUCKEREI 07.98 802 135/128/9 



18 



DE 44 41951 C2 
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Beschreibung '^^ ^^^^ ^^^^^ ^^^^^ einen kostengflnstigen 

und Fuhrung cincs auszuwuchtcnden rc«at>onssymmcUv ^ das Balancietresultat der Hohl- 

Oberbegriff des Patenlanspnichs 1 bzw. 10, wie aus ^ dies bei dner Vorrichiung ent- 

EP 0 104 266 Albekannt. .nrr^rhcndObcrbMriffdesAnspruchs Ibzw. lOdurchdcrcn 

stteben. sich um seine Massent«gheu.achse z^^ %2 cVl egt die zenlrale Bohning des zu bearbe^^^^^ 

WirdderK6tperinseinenLager6benenfestgeliato,wirken ^ vcrglcichbarmitciner Welle in zweiPnsmen, 
jc nach Grossc von Unwuchl und Drehzahl .nl^M f "^ J°^j^^';i,,«p,„kten,denFUhrungs-undAbstUl^^^^^ 
iulsierende IMfle auf die UgersleUen det Bab.ncenu - ""^^^^f ^^^^ufna^^^^^ 
Lhine,HohIk6rpet,wiez.B.Verdichtertaderhabe^^^^^^^ '^^^^'l^^Z.^.n^^^ 

gensatz zu Wellen keine eigenen Ugerzapfen. Um di^e ° J^^ ^^^ J ^ommfol^e sind fur ein korrcktes 
Teile auswuchicn zu konnen. mussen f ""f n'td^TLc engen Passungen erfordetlich. d.h. es 

damit eine kunstUche Schaftachse. aueh Balancietdom ge- ^^^'^'^^J^l das Aufbringen und Entfemen des Hohl- 
nannt,erhalten. A„.v„ffi,no kftrners bequemes Spiel zwischen der Bohrung und dem 

SolcheBalanderdomesindsehtteuermderMsch^ung ^^'^ Xeich zujelassen werden. 
und benoUgen intensive Wartung sow.e d^- Aufnahme ^ ^.^^^^ ^^^^^^^^ 

fen nur ausserst geringe P«*fferenzen ur » Jas zw j,,^, g^i^ ^ 

Bolirung der Holilk8tper aufweisen, um diese ^mgefuhrt ^"^^ j ^em Hoiilkbrper sowie dem An- 
unddort%eispielsweisedurcl,Aufpressen,befesUgtw^^^^^^ Xli^^^n auf, welches deren axiale Beruhrung 
zu konnen. Zut Wahl des passenden Balancerdoms muss a:hlag «n i^^^, ^^^^^^^ ^^^^^^ 

die Bolirung zunachstausgemessenwerden, Kraflkomponente vom LufUager ohne Stbreinfluss 

SowohlbeimFUgenalsauchbemUnnenvonBak a^^^ 25 ^J~P^^ f,„g^ 
dorn und Hohlkbrpcr entsteht ein beuachlljcher A be.Bmaf. ^ SSorizontal deflnierten Position gelialten, Aus 
wand. Ausserdem kommt es zu f "•^^"""^tfder toiCnderOUeitungtrittOlauf dieOberflachedes 
Reibung zwischen der Bohrung des Hohlkorpe und d ^ ^"^^j^^^^ aus und schmiert die Spielpassung von 
Oberflache des Balancierdorns, welche .^w^n J^g ^""^ 3^ ^Som und Hohlkorper. Dadurch werden sowohl d.e 
Verschleiss so>yie zu Beschadigungen betdcr Tele fuhn^ b^an ^ j^^^^ ,,hoht als auch Beschadigun- 

DasBalaneietresultatderHohlkerperwtrddurclidn^^^^^ ^nvoTHohlk^^^^ 
satz solcher Balancierdome verfflscl> . Dafur smd sowoU 8^" ^on ^ W i^^^orns mit einem auszu- 

FUgeeinflusse, d. h. Spiel, als aueh Balan"erabwe,chungen J^^^^lns^rmMn Hohlkorper wird die- 
infolge von Abnutzung, Besehadigung oder Fehlem m der wuch^n en ^o ^^^^ J 

Rundlaufgenauigkeit des Doms verantworthch. ^ ^^^^ .^en angestellter Langs- 

DemgegenUber zeigt die emgangs genannte ^^^^^ ^^Balancicrmaschineeinseitigeingespannu^n Ba. 
EP 0 1 W 266 Al einen Balancierdom auf den der Hohlkor- chse n der m ^^^^^^ .^^ 

per vor den> Auswuchten ledigUeh aufgesleckt weri n ^^^^^^^^^ ^^^^^ puhrungs- und Abstutzpunic- 
Lss, Im Inneren des Balaneierdome «nd metaere t^a^ ^^^^^^l^^^^^^, Seine axiale Kraftkomponente wird 
mit einer zentralen Zufuhrung versehene Bokungen ausge- « ten demnen 8 
bildet,welcheaufderOberflachedenBalane.e«tomsmu^^ '^ZwS^ic^^^ 

den. Wahiend des Balanciervorgangs wwi ^ber diese Bo^^ J^^^ Balancierdom ist auf des- 

rungen ein Fluid in den Zwischenraum von Balane «dom ^J**" J,, Schicht mit guten Gleite.gen- 

undWorpereingeleiteUwekhesden leUte..^^^^^^ ^SaflentSdnet. Bei kleineren Balancierdomen kann 
Balancierdom abslutzt. Wird jedoch zur fl">d.«:h«" Ab^i"'' * Z ."Aufiiahmebereich aus Vollhartmetall bestehen. 
zung ein flOssigen Medium verwendet so bestehen Pro- d« g^teAun. ceiteinlagen 
^^^^VZ^"^ S^^dievorzugsweiseauseinem— ten. 
cietdom und Hohlkorper inkompressibel. D^nmach k^n besteh|m^ f^^j^^E^g^^^ 
keine aus«ichende Federwrkung ^^^^^^^^'l;^^^^ jAufnahmebeteich.mitdergleichenFunktion wte be.der 
pulsierenden IMfte des auszuwu h enden HoMk^^' ^gcflachten Ausbildung, obethalb der Ungsachse des B - 
gleichmassig abzustfltzen. Der Hohlkorper siizt dadurch ^Dg .u^indesivierRoUkorperangeordnet. Siebil- 

ntweder felt auf dem Balancierdom atjf (Re,bung) oder « '^'^'^MtteUur FUhrung- und Abstutzung des Hohlkor- 
hat ein zu grosses Spiel. In jedem Fall kann kerne exakte de le Mi'te g^^^^ ^.^ , 

Anzeige des Winkelfehlers erfolgen, wodurch das Balan- 55 pers m^a f^^ |,,,„eierdoms ist die Ebenc. zu der jeden 
cierergcbnis 

vcrfalschtwird, _ „ „. . c.iUn.nic. und AbstutzDunkte symmetrisch ange- 

SowohlausDE3924574AlalsauchderP2-259541A ^JJ/^jj^^^^kaleEbenedurchdieLangsachse 
sind Lasungen zum Auswuchten ernes ^Uinem e.g nen ^^^^ Luft- und OUeitung sind gleichfaUs am 

Lagerzapfen versehenen Rotors bekann • Dabe. handelt es ^^^e des Schaftes koaxial angeordneL 

si7hjedochumeigenaicheRo.orenimS.nned«A^^^^^^^^^^^ 

technik, bei denen der Rotor gemeinsam mit dein Lagerzap^ ^^^^ j^hweren Hohlkbrpera geeig- 

fen ausgewuchiet wird und die entsprechenden LagersteUen ^m Balancieren g 

Bestandteii des auszuwuchtenden Rotors smd. je^"- • ^^fn^hmebereich des Balancierdorns sind in einer 
nikistschondeshalbnichtmitdenzumAuswuchtenrot^- ^^^^Xw der Erfindung zumindest v.er 

onssymmetrischer Hohlkbrper bekann^n ^^^ZZ Sre MiUe zur FUhrung und Abstutzung des Hohlkbrpers 
gleichbar, well letztere einen separaten Balancierdom erfor- horizonmlen Ebene durch die Ungsachse 

""SieErfindung versueht, ^e diese Nachteile zu vermei- uL unterhalb dieser Achse angeordnet sowie als FUhrungs- 
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dfdug abgeflacht. Beieinem ^^f^^^^^'^^^^ J Kaln 9 wird der HohMrper 3 in der Spielpassung 7 

benutzten, gegenuberliegenden Fuhrungs- und AbstuU ^^^^ Abstut7,punkte M^J^^f " ; 

punkteverdoppeltwerdenkann. T,rf„H„n. be- 12TurdcnHohlkorpcr3paarwciscangwrdncUBig. • b 

In cincr weUercn Ausgesialiungsform der Erfindung be u j ^^^pu^^ngs- und Absiutzpunkle 11,12 bm 

siS drsalancierdom beidseitig jeweils em Schatende. 2 . J de n ^^^^^.^^.^ ^^^^ g j Ba- 

als der Aufnahmebe«=ich. Zum.ndes c.n Sehaftende l.egt ^^^^ ^.^ p^^^^^^^. Abslu^punkU> U. mzv. 

nUtdrehbaraufderBalanciennaschmeauf. ly eines ieden Paares sind symmetnsch zur vertiKaien 

B i^^end ng eines solchen Balancierdonis kSnnen ",;„\^SSngsaehse 8 angeordnet. Unterhalb sem 
be?d^T^.sseHohlk6rpervorteilhaftinemerBaIaj^^^^ 

mSne mil zwei voneinandcr unabhang.gcn Messebenen 15 Lang^"^^ Abstutzpuakten 13. 14 so- 

werden. Dadurch kann die relaUv grosse- ^ •™™hen.DieLindsymmetrischzudenobe.en 

SSherHohlkorper und des jeweils zugehorigenBa- ^^ " ' " J^^ AbslUtzpunklen 11, 12, U'. W angeordne • 

EtSS auf der Bdanciermascliine gleichm^s.ger a^ F« ^^na j ^ ^^.^^^ ^^^^^j^^ ^ , 

^Sw^rdeaDielVagkraflderMaschinewmi^ ei n'Ss LuMager 15 .geordnet^^^^^^^^ 

Weise besser ausgenutzt. . ^ . neren des Balancietdoms 1 ausgebildeten Lumeitung lo 

fodterAusgtstalmngsformderErflndungwKdderB - J^^Tder Oberfiache des Aufnahmebere.che 5 

la^iSvJindiezeUeBohrungdesauszuwuch^- 2"rmelJen=radialeBohrungenl7,diem^^ 

den rotadonssymmetrischen Hohlkorpers emgefuhrt. Das munaen j angeordneten OUei ung 18 kom 

AuVSn des Balancierdoms auf der Balanciermasctane m^^^ maschinenseitigen Ende des Schaftes 2 is 

-tS2iW.bes.btausei.rd.Scban^^ 

ch^FIg 1 1 sowohi ober- als auch unterhalb seiner -^^^^^r Uugel 22 und zum anderen zwi- 
'^-«ansic. des bes mi. 

^tSiuV-VdurcbdenAur— « S^^STr.^^S^^^^^^^^ 
chedFig.4,mitBefesligungskeilfard.eaeUeinlagen. den koaxialen Luft- und 0 la^^^^ 

X 6 ein; Draufsicht auf den Auftiahmebere.ch entspre- lu ..^^ftchlagt, bildet 

chendFi8 4 mitBefestigungskeil; K ,<.elkaloUe20undderHohlkugel22einetslesLuftkissen 

X 7^i Darstell«n des Balancierdoms 

Fig \ jedoch mil am Aufhahmebereich oberhalb der 50 Hohlkorper 3 ein zweiles Lufibssen aj«. 

iLsJchseangebrachtenRoUkorpem; Das cr«c Luftkisscn crmoglicht cine selbstiahgc Anpas 

'XSenLangsschnitidurchcinendcnHohlko,^^^^^ °"des tt tischen LufUagers 15 an die S'^hniglage^ 

gendlnundmitbeidseiligenSchaftendenversehenenBalan- Skorpers3aufdemBaI^cierdorntD^^^^^^ 

^t^nurdierUrdasVers^ndnisderErandu..^^^^^ 3S 

UchSlniegezcigt,Nichldargesielllistd.eBalanc > da^t StbreMiisse auf das Balancierres^^^^^ 

mSe und dit sieh bei Beaufschlagung m.t Drucklufl "^JveSdung eines Balancierdorne 1 mil einemau^^^^^ 

"Snden Luftlcissen zwischen der Hohlkugel und der ^^le^Sr^laLssy^^^^^ 

SdSLesowiederHohllcugeUnddemH^^^^^^^^ rSmaxialenAnUg61oseaufdenm er^ 

Der Balancierdom 1 beslehl aus emera Schafi 2 und ei <" s« Balanciermaschine einsemg und mil in Richtung 

neSSWrSinseinerzenlralenBota^^^^^^^ SStides schrag nach oben angeste J- Langs- 

d^Aufiiahmebe«ich5.Dieserwdgegenuberd^^ Tchse 8 eingespannien Balanoierdorn 1 geschob^^^^^^^^^ 

2voneinemaxialenAnschlag6begrenzt(Fg.l)^ akien Posilionierung des Hohlkbr,^rs 3 au der^ B^^^^^^^^^ 

7u/i«hen der zentralen Bohning 4 des Hohlkorpers i una ^ , • u. ^^^^^ ein ger^nger Anstellwinkel der Langs 
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Fuhrungs- und Abstatzpunkten 11, 12, U', 12 def n>^" 
!S Die axiale Kkftkomponente des Hohlkorper. 3 
Amchlag 6 aufgefangen. Zum spateten Auswuch- 
Tcn gi^mrebialls nkht dargcstdllcr Antncb am Um- ^ 

'"^iS^'^^S^^r^c, 5 des Balanderdorns 1 ist 
■ Lhtl 27 mit EUten Gleiteigenschaften aufgebracht 

Allemaliv dazu sind in einem anderen AusfOhtun^be 
sniSAufnahmebereichS.ober.unduntahalbdcrLan^- 
Ichl 8 ieweils zwei Quemuten 28 eingearbeilet, die je erne 
GlSeSt 0 JhlUssig und radial verstel«eh- 
mSig 4). Damit liegen die Mhrungs- und » 
mnkle 1 12,ir,12'aufdenAussenkantenderGle.le.na- 15 
S in Aufn^mebereich 5 ist, ebenfalls ober-und un- 
Kd« Ungsachse 8. jeweils cine Langsnut 30 ausge- 
SeUrwelche^einnachsteUbarerBefesUgung^eJMto 

i Gleiteinlagen 29 kraflschlussig angeordnel ,sl (F«. 51 
S Sir lefestigungskeil 31 mittels chrauben 32 m 20 
Aufhahmebereich S des Balaneietdorns 1 fixiert (Fig. b). 
t SSen 29 bestehen aus einem Kunststoffmate- 

"1n einem nSchsien Austiihrungsbeispiel sind oberhalb der 
unJsyreMschzurLSngsaehseSdesBal— " 
Aufnahmebereich S vier als Rollen ''"'^e f ' '^^^^^^^^ 
33 in einer gemeinsamen Ebene angeordnet die den Hon 
kbi^r 3 in der Spielpassung 7 definiert absmtzen (F.g. 7 . 
Suden daher des«n FUhrungs- und Absliitzpunkte 1. 
n !r 12' Die RoUkerpcr 33 konnen ebenso als Kugeln 30 

7ntf::eLenAusfabrungsl.isp^^^^^^^ 

cierdorn 1 beidscitig jeweils e n S^haftendc Mbz* M Jte 

vnrdere Schaflende 34 hal einen genngeren Durcbmesser 

?drAufnlebereich 5 (Fig. 8). DamiUSnnen >ns^- ^5 

Snde«grosseHohlk6rper3vorteilhaftaufdemBalanc,er- 

'°S2ifAurgSlngsform derErfindung wird derBa- 
.SmllieindiezentraleBobr.^^^^^^^^ ^ 

£:r^srB=i^.TS-^^^ 

?i &haftendes 34 schrSg nach oben angestelje 
[toachse 8 auf der Balanciermaschine aufgelegt. De 
ffiS 3 wird dabei im Aufnahmebereich 5 ebenfalls 
voKemn FUhrungs- und Abs.utzpunki.n 11, 1 und 45 
irirdlieriabgestuttt.DieaxialeKraftkomponentede 

SieSrs 3 wird vom Anschlag 6 des Balancierdoms 1 
SSenundlemerergegenVerdrehenumseineLangs- 

"S^n2Loment,welchesdie« 
den Hohlkbrpers 3 auf dem Balaneierdom 1 ausubt wiri 
Surch XmXhe Seitenflachcn36amhintcren Schato 
JSsTabncierdorns 1 von der nicht dargestelllen Balan- 
ciermaschine aufgenommen. ^ 
Bczugszeichenlisle 



12 FUhrungs- und AbstUtzpunkt, oberer, vorn 

13 FUhrungs. und Abstutzpunkt, unterer, vom 

14 Bhrungs- und Abstutzpunkt, unterer, vom 

15 statisches Luftlagcr 

16 Luftleitung 
HradialeBohrung 
ISOlleitung 

19 koaxialer Luft- und Olanschluss 

20 Kugelkalotte 

21 Federring 

22 Hohlkugel 
23PlanlagersleUe 
24Luftkanal 

25 Verbindungsbohrung 

26 Kreisschlilz 

27 Schicht 

28 Quemut 
29Gleiteinlage 
30 Langsnut 
31Befestigun 
32Schraube 
33Rollk6rper,Rolle 

34 Schaftende, vorderes 

35 Schaftende, hinteres 

36 Seitenflache . 
ir FUhrungs- und Abstutzpunkt, oberer, hin en 
12- FUhrungs- und Abstutzpunkt, oberer, hinten 
13' FUhrungs- und Abstutzpunkt, unterer, hinten 
14' FUhrungs- und Abstutzpunkt, unterer, hinten 



1] 

2Schaft 
3Hohlkorper 
4zentraleBohrung 

5 Aufnahmebereich 

6 axialer Anschlag 

7 Spielpassung 
SLangsachse, Achse 
9 Kanie 
lOAbflachung 

11 FUhrungs- und Abstutzpunkt, oberer. vom 
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PatentansprUche 

1. Balancierdorn zur Aufnahme ""^ « ^^^^^^ 
auszuwuchienden rotaiionssynrnieliiKhen Hohtor 
Lrs in dessen zentraler Bohrung, welcher seinerseite 
Ker Balanciermaschine aufgenommen wml, be- 

^'^^'t "nemSchafizur Aufnahme in der Balancier- 

fSlm Aufnahmebereich fur den Hohlkorp^ 
c einem axialen Anschlag zurPosiuonierung des 

Hohlkorpers auf dem Balancierdorn, 

J) einerschafiseitig des axialen AnjhUgs an- 

geordnetenstatischenLumager, welches nut^ner 

im Inneren des Balancierdoms ausgebildeten 

LufUeitungverbundenist, 
:)zumintojeweik einem Paar oberhalb de 

Langsachse des Balancierdoms, sowohl in der 
to deren als auch in der hinteren Haifte des Auf- 
nahmebereiches.angeordneterMittelzurFutong 

und Abstulzung des Hohlkfirpers, wobei edes 
Cd' scrMitld in einer rechtNvinklig zurLa.gs- 

achse verlaufenden Ebene liegt und die zur Fuh- 
S und Abslutzung des Hohlkbrpers dienenden 
Si eines jeden Paares symmetnsch zu emer 
Ebene durch die Langsachse angeordnel 

f) mehreren. auf der Oberflache des Authahn^^ 
Liches mundenden, radialen Bohrungen J 
mit einer im Inneren des Balancierdoms angeord- 
neten OUeilung kommunizieren, 

g) einem am maschinenseitigen Ende des Schat 
Ss angeordneten Luft- und Olanschluss, welche 
St der Luftleitung und der OUeitung verbunden 
ist, 

f ) obertialb seiner Langsachse (8) entsprechend 
Ser*ilrungsgeometriederHohlk6rper(3)abge- 
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flacht ist, die Paare der Mittel zur Fuhrung und 
Abstutzung des Hohlkorpers (3) ais Fuhrungs- 
und AbstOtzpunkte (11, 12, 11', 12') ausgebildet 
und auf den seitlichcn Kantcn (9) dcr Abflachung 
(10) angeordnet sind, 5 
i) die Ebene, zu der jedes Paar der Fiihrungs- und 
Abstutzpunkte (11, 12, 11', 12') symmetrisch an- 
geordnet ist, die vertikale Ebene durch die Langs- 
achse (8) des Balancierdoms (1) ist, und dass 
j) die Luftieitung (16) und die Oileitung (18) am lO 
maschinenscitigcn Ende des Schaftcs (2) koaxial 
angeordnel sind. 

2. Balancierdom nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die seitlichen Kanten (9) der Abflachung 
(10) abgcrundct ausgebildet sind, 15 

3. Balancierdom nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass auf dem Aufnahmebereich (5) eine 
Schicht (27) niit guten Gleiteigenschaften aufgebracht 
ist. 

4. Balancierdom nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 20 
kennzeichnet, dass der Aufnahmebereich (5) aus einem 
Vollhartmaterial besteht. 

5. Balancierdom nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass im Aufnahmebereich (5), zumin- 
dest oberhalb der Langsachse (8) zwei Quemuten (28) 2S 
cingearbeitct sind, in dcnen Glcitcinlagen (29) form- 
schlussig und radial verstellbar angeordnet sind, wobei 
die Fiihrungs- und Abstutzpunkte (11, 12, U', 12') auf 
den Aussenkanten der Gleiteinlagen (29) liegen. 

6. Balancierdom nach Anspmch 5, dadurch gekenn- 30 
zeichnet, dass im Aufnahmebereich (5) zumindest 
oberhalb der Langsachse (8) eine Langsnut (30) ausge- 
bildet ist, in welcher ein nachstellbarcr Bcfestigungs- 
keil (31) fur die Gleiteinlagen (29) kraftschliissig ange- 
ordnet ist. 35 

7. Balancierdom nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zcichnet, dass der Befcstigungskeil (31) durch Schrau- 
ben (32) mit deni Aufnahmebereich (5) des Balancier- 
doms (1) verbunden ist. 

8. Balancierdom nach einem der Anspruche 5 bis 7, 40 
dadurch gekennzcichnet, dass die Gleiteinlagen (29) 
aus einem Kunststoff material bestehen. 

9. Balancierdom nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, dass unterhalb seiner Langs- 
achse (8) zumindest vier weitere Mittel zur Fuhrung 45 
und Abstutzung des Hohlkorpers (3) symmeuisch zur 
horizontalen Ebene durch die Langsachse (8) angeord- 
net und als Fuhrungs- und Abstut7.punkte (13, 14, 13', 
14') ausgebildet sind. 

10. Balancierdom zur Aufnahme und FUhmng eines 50 
auszuwuchtenden rotationssymmetrischen Hohlkor- 
pers in dcssen zcntralcr Bohrung, welcher scincrsciLs 
von einer Balanciermaschine aufgenommen wird, be- 
stehend aus 

a) einem Schaft zur Aufnahme in der Balancier- 55 

maschine, 

b) einem Aufnahmebereich fiir den Hohlkorper, 

c) einem axialen Anschlag zur Positionierung des 
Hohlkorpers auf dem Balancierdom, 

d) einem schaftseitig des axialen Anschlags an- 60 
geordneten statischen Luftlager, welches mit einer 
im Inneren des Balancierdoms ausgebildeten 
Luftieitung verbunden ist, 

e) zumindest jeweils einem Paar oberhalb der 
Langsachse des Balancierdoms, sowohl in der 65 
vorderen als auch in der hinteren Halfte des Auf- 
nahmcberciches, angeordnctcr Mittel zur Fuhrung 
und Abstutzung des Hohlkorpers, wobei jedes 



Paar dieser Mittel in einer rechtwinklig zur Langs- 
achse verlaufenden Ebene liegt und die zur Fuh- 
mng und Abstutzung des Hohlkorpers dienenden 
Mittel eines jcdcn Paarcs symmetrisch zu einer 
Ebene durch die Langsachse angeordnet sind, 

f) mehreren, auf der Oberflache des Auftiahme- 
bereiches miindenden, radialen Bohmngen, die 
mil einer im Inneren des Balancierdoms angeord- 
neten Oileitung kommunizieren, 

g) einem am maschinenseitigen Ende des Schaf- 
tes angcordnetcn Luft- und Olanschluss, welcher 
mil der Luftieitung und der Oileitung verbunden 
ist, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

h) atn Aufnahmebereich (5) des Balancierdoms 
(1), oberhalb der Langsachse (8), zumindest vier 
Rollkorper (33) angeordnet sind, welche die Mit- 
tel zur Fuhrung- und Abstutzung des Hohlkorpers 
(3) bilden, 

i) die Ebene, zu der jedes Paar der Mittel zur Fuh- 
mng und Abstutzung des Hohlkdrpers (3) symme- 
trisch angeordnet ist, die vertikale Ebene durch 
die Langsachse (8) des Balancierdoms (1) ist, und 
dass 

j) die Luftieitung (16) und die Oileitung (18) am 
maschinenseitigen Hndc des Schaftcs (2) koaxial 
angeordnet sind. 

11. Balancierdom nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, dass das statische Luftlager 
(15) aus einer Kugelkalottc (20) besteht, welche eine 
von einem Federring (21) gehaltene Hohlkugel (22) 
mit Planlagerslelle (23) tragi. 

12. Balancierdom nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zumindest ein mit der Luftieitung (16) 
verbundener Luftkanal (24) in der Kugelkalotte (20), 
diese voUig durchdringend, angeordnet ist, dass die 
Luftieitung (16) zum cinen zwischen Kugelkalottc (20) 
sowie Hohlkugel (22) und zum anderen iiber mehrere, 
mit dem Luftkanal (24) funktionell verbundene, in der 
Hohlkugel (22) angeordnete und diese ebenfalls voU- 
standig durchdringende, Vcrbindungsbohrungen (25) 
auf der den Hohlkorper (3) tragenden Seite der Hohl- 
kugel (22) in einem Kreisschlitz (26) miindet. 

13. Balancierdom nach einem der Anspruche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Balancierdom (1) 
beidseitig jeweils ein Schaftende (34, 35) besitzt, wo- 
bei das vordere Schaftende (34) einen geringeren 
Durchmesser als der Aufnahmebereich (5) aufweist 
und zumindest ein Schaftende (35) nicht drehbar auf 
der Balanciermaschine liegt. 
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